SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZASILANIE URZADZEN
| OSWIETLENIA

Nr ST-E-1

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych przebudowg instalacji
elektrycznych w sali wiejskiej w migjscowosci Kotatajew gm. Ostrow Wielkopolski.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot
elektrycznych i obejmujg nastepujacy zakres robét:

- instalacja elekiryczna zasilania gniazd ogélnego przeznaczenia

- instalacja elektryczna zasilania i sterowania o$wietlenia

1. 4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
‘normami i z definicjami.

1. 4. 1. Elektroenergetyczna linia napowietrzna - urzadzenie napowietrzne,
przeznaczone do przesytania energii elekirycznej, sktadajacej si¢ z

przewodow, izotatoréw, konstrukcji wsporczych i osprzetu,

1. 4. 2. Elektroenergetyczna linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli
jednozylowych w ukladzie wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub
wielozylowych polgczonych rownolegle facznie z osprzgtem, ulozone na
wspolnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych
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jedno- lub wielofazowych albo jedno lub wielobiegunowych i stuzgca
przesyianiu energii elektrycznej,

1. 4. 3. Linia kablowa sterownicza - kabel wielozylowy albo kilka kabli jedno- lub
wielozylowych taczacych urzadzenia i/lub listwy sterownicze stuzaca do

przesytania sygnatéw sterowniczych,

1. 4. 4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodnie
z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane

przez inzyniera.

1. 4. 5. Napiecie znamionowe linii - napiecie migdzyprzewodowe w przypadku
pradu przemiennego lub migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na

ktére linia kablowa zostata zbudowana.

1. 4. 6. Ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona osob przed dotykiem czesci
przewodzacych dostepnych (metalowe obudowy urzadzeti elektrycznych)
bedacych pod napieciem w chwili awarii fub w warunkach zakiéceniowych,

1. 4. 7. Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych - zbior elementow
przeznaczonych do tgczenia, rozgateziania lub zakariczania kabli, np.: mufy,
gtowice, ztgezki, koncowki, listwy zaciskowe,

1. 4. 8. Odleglo$é migdzy przedmiotami - odleglos¢ miedzy punktami przedmiotow
najblizej siebie potozonymi, np.: odlegioé¢ kabla od innego kabla, od

rurociagu,

1. 4. 9. Odlegltosé pionowa miedzy przedmiotami - odlegtos¢ miedzy rzutami

pionowymi przedmiotow,

1. 4. 10. Odleglosé pozioma migdzy przedmiotami - odlegto$¢ migdzy rzutami

poziomymi przedmiotow,

1. 4. 11. Oslona kabia przewodu - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku

elektrycznego, uszkodzen przed wilgocia.




. 4. 12. Ostona otaczajaca - ostona nie dzielona lub dzielona, chronigca kabel ze
wszystkich stron,

. 4. 13. Ostona otwarta - ostona chronigca kabel z jednej, dwdch lub trzech stron,

. 4. 14. Przegroda - ostona utozona wzdiuz kabla w celu oddzielenia go od

sgsiedniego lub innych urzadzen.

. 4, 15, Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed
mechanicznym uszkodzeniem od gory.

. 4. 16. Rura przepustowa - rura grubo$cienna z tworzywa sztucznego, rura
stalowa lub z innego materiatu o nie gorszych wiasciwosciach,
przeznaczona do budowy przepustéw dia kabli miejscach
skrzyzowari z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego,

. 4. 17. Skrzyzowanie- to takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym
jakakolwiek czes¢ rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa
jakakolwiek cze&é rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego albo naziemnego, np. rurociggu, toru kolejowego,

drogi, wody Zeglownej lub sptawnej,

. 4. 18. Trasa kablowa- pas ferenu przestrzeni, ktorego osia symetrii jest linia
prosta, famana lub falista, laczaca dwa lub wiecej urzadzen elektrycznych,
w ktérym utozona jest jedna lub wiecej linii kablowych,

. 4. 19. Urzadzenie rozdzielcze- aparat elekiryczny w obudowie lub ostonie
zabezpieczajacej przed dotykiem czesci przewodzacych dostepnych i
przedostawaniem sig do wnetrza zanieczyszczefi mechanicznych lub wody
lub bez tej ostony, w ktérym nastepuje rozdziat energii elektrycznej np.
rozdzielnica elektryczna, szafa kablowa, zlacze kablowe itp. ,

. 4. 20. Zblizenie- takie miejsce na linii kablowej, w ktérym odlegto$¢ migdzy linig
kablowa, urzadzeniem podziemnym fub droga komunikacyjna itp. jest
mniejsza niz odlegloéé dopuszczalna dla danych warunkéw ukiadania bez
stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje
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1. 5. Ogéine wymagania dotyczace robét

,Wymagania ogélne” pkt 1.5. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z
obowigzujgcymi normami :

Wykonawca rob6t jest odpowiedziainy za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$é
z Dokumentacjg projektows, Specyfikacia techniczng i poleceniami inzyniera.




2. MATERIALY
2. 1. Warunki ogéine stosowania materiatéw

Ogélne warunki stosowania materialéw, ich pozyskiwania i skfadowania
podano w Specyfikagji ,WWymagania ogéine” pkt. 2.

2. 2. Stosowane materiaty

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny speiniaé warunki okreslone w
odpowiednich normach przedmiotowych i posiadaé odpowiednie atesty polskiego
Biura Badania Jakoéci ( BBJ SEP), a w przypadku braku normy powinny odpowiadaé
warunkom technicznym wytwérni lub innym umownym warunkom.

Materiatami podstawowymi stosowanymi w robotach bedgcych przedmiotem
niniejszej ST sa:

- kable elektroenergetyczne na napiecie 0,6/1 kV- wg PN- 93/E- 90400 oraz
PN- 93/E-90401,

- kable sterownicze na napiecie 0,6/1 kV- wg PN- 93/E- 90403

- kable sterownicze na napiecie 3000/500 V wg ZN-FKZ-21:1996,

- rury ostonowe z twardego polietylenu firmy ,Arot” wg AT/98-02-0055A,
AT/99-03-0080, oraz opinii techn. IEN Warszawa spemiajgca warunki PN-
74/C-89200 '

- bednarka stalowa FeZn 30x4 mm wg PN-67/H-92328.

Wszystkie uzyte do wykonania robét wg zasad niniejsze] Specyfikacji winny
pochodzié z wytworni posiadajacych certyfikat jakosci.

2. 3. Stosowane urzadzenia elektryczne

Jezeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej, to urzadzenia
elektryczne tego samego rodzaju powinny byé dostarczane przez tego samego
producenta i winny posiada¢ atesty poiskiego BBJ SEP.

Sprzet taczeniowy do ochrony personelu i urzadzen, wiaczajac wszystkie typy
wylacznikéw, stycznikow, przekaznikéw, koncowek, ztaczek, itd. bedzie odpowiadat
IEC 947. Cata aparatura taczeniowa i sterownicza znajdujaca sie w rozdzielni TG
bedzie spelniaé wymagania najnowszych miedzynarodowych, europsijskich i polskich
przepiséw i norm dotyczacych wyposazenia elektrycznego.
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2. 4. Skladowanie materiaiow

Sposoéb sktadowania materiatdw elektrycznych w magazynie jak i konserwacja
tych materiatow powinny byé stosowane do rodzaju sktadowego materiatu.
Materiaty takie jak: osprzet kablowy, konstrukcje wsporcze nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewiewnych i os$wietlonych. Rury
nalezy sktadowaé w wigzkach w pozycji stojacej pionowo, bednarka stalowa winna
byé¢ sktadowana w zwojach, kable w czasie skladowania powinny znajdowaé sie
w bebnach. Dopuszbza sie skiadowanie krétkich odcinkéw w kregach. Bebny
powinny byé ustawione na krawedziach tarczy, a kregi utozone poziomo.

Wszystkie materialy skfadowane na wolnym powietrzu powinny by¢ ulozone
W miejscu, gdzie nie bedg narazone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.




3. SPRZET
3. 1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogbine warunki stosowania sprzetu podano w Specyfikacji ,Wymagania
ogdlne” pkt. 3.

3. 2. Stosowanie sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, kiéry nie
powaduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robdt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera.

Liczba i wydajnosé sprzetu musi gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji i
wskazaniach inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy whlasnoscia wykonawcy fub wynajety do wykonania robot ma
by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Wykonawca przystepuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczej i
sterowniczej w budynku winien wykaza¢ sie mozliwosciag korzystania z nastepujacych
maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robot:

- wiertarka udarowa z miotem

- zestaw urzadzen do zarabiania koncowek przewodoéw gietkich,

- wibromtot elekiryczny

- zestaw narzedzi do odizolowywania przewoddw i kabli

- zestaw przyrzaddw do zaciskania koncowek gniazd RJ45

- bruzdownica do scian z cegty

- przyrzgdy do gipsowania i osadzania puszek instalacyjnych w tynku
- praska hydrauliczna do zaciskania koricowek kabli powyzej 25mm?

- przecinarka kontowa do cigcia profili metalowych pod koryta kablowe




4. Transport
4. 1. Ogéline wymagania dotyczace transportu

Ogolne warunki dotyczace transportu podano w Specyfikacji ,Wymagania
ogoélne” pkt. 4.

4. 2. Wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkow
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych  robot
i wiagciwosci przewozonych materiatéw niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przewozone przedmioty i materialy
w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza Specyfikacjg
roboét to:

- samochdéd dostawczy,
- samochdd skrzyniowy,

Transport kabli nalezy wykonaé w nastepujacych warunkach:

- kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kreggach,
jezeli masa kregu nie przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz
+4°C, przy czym wewnetrzna $rednica kregu nie powinna byé mniejsza niz 40-
krotna $rednica zewnetrzna kabla.

- zaleca sie przewozenie bebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszcza sig
przewozenie kabli w skrzyniach samochodéw ciezarowych lub przyczepach. Bebny
z kablami przewozone w skrzyniach samochodéw powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz, a tarcze bebndéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni
samochodu tak, aby bebny nie mogly sie przetacza¢. Stawianie bebnéw z kablami
w skrzyniach samochodu na ptasko jest zabronione. Kregi kabla nalezy uktadac
poziomo.

- zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia
bebna z kablami.




Transport materiatdbw i elementéw matogabarytowych np. osprzet i drobne
urzgdzenia elektryczne winien by¢ dokonywany w fabrycznych opakowaniach
w warunkach uniemozliwiajgcych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz skiadowania materiatow
i osprzgtu nalezy przestrzegaé zalecen wytworcy. Wskazane jest dostarczenie
materiatébw i osprzetu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich

zabudowaniem.




5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogébline zasady wykonywania robét

Ogblne zasady wykonywania robét podano w Specyfikacji "Wymagania

ogblne” .

5. 2. Zakres i warunki wykonania robét.
5. 2, 1. Linie elektroenergetyczne i sterownicze

Projektowane linie kablowe muszg by¢é wybudowane zgodnie z PN-76/E-
05125, N SEP-E-004 Warszawa 2004 i warunkami technicznymi obowiazujgcymi na
terenie dziatania Rejonu Dystrybucji. Linie kablowe prowadzone sg zaréwno w ziemi,
w tynku, na uchwytach i w korytkach kablowych.

5. 2. 2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji instalacji zasilajacych i sterowniczych
maja na celu wyznaczenie tras linii kablowych i lokalizacji urzadzen rozdzielczych.
Trasy linii okreslone w projekcie nalezy odiworzy¢ na budowie przed przystapieniem
do budowy.

5. 3. Ukladanie kabli w kanatach i korytkach kablowych

Przed wprowadzeniem kabli do kanatu nalezy zdja¢ przykrycie kanatu.

Podobnie postapié w przypadku ukfadania kabli w korytkach kablowych jezeli
posiadajg pokrywy. Ukladanie kabli powinno byé wykonywane w sposob
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie lub rozcigganie.
Promieri giecia kabla nie powinien byé mniejszy od 15-to krotnej Srednicy kabla
wielozylowego lub wigzki kabli jednozylowych. Podczas ukiadania kabli w kanatach i
korytach kablowych oraz w czasie prac na istniejacych liniach zachowat szczegoéing
ostrozno$é na kable bedace pod napieciem sieci i zwracaé uwage na
bezpieczenstwo pracy zagrozone ewentualnie ztym stanem izolacji przewodow.

5. 4. Instalacja uziemiajgca

Korytka kablowe winny byé podtaczone do instalacji uziemiajacej. Podczas ukiadania
nowych kabli sprawdzié stan potaczen korytek miedzy sobg i uziomem. Wszystkie
kable ekranowane powinny byé uziemione po jednej stronie kabla. Szczegoiowe
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informacje zawarte zostaly w projekcie




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogodine zasady kontroli jakosci robét

Ogéine zasady kontroli robét podano w Specyfikacji ,Wymagania ogélne”
6.2. Cel kontroli jakosci robot

Celem kontroli jakosci robét jest przeprowadzenie badanin i pomiaréw zgodnie
Z wymaganymi normami, wynikiem ktérych bedzie ocena wykonanych prac .

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakos¢ materiatow
oraz zapewnia odpowiedni system kontroli jakosci.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, 2ze wszysikie stosowane
urzadzenia kontrolne i sprzet badawczy posiadaja waine legalizacje, zostaly
prawidiowo wykalibrowane | odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badarh.

6. 3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm . W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w specyfikacji, nalezy stosowaé¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie inzyniera o zakoriczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu, przez inzyniera
i ewentuainie przedstawiciela Uzytkownika wykonania wiw roboty w zalozonej

jakosci.
W czasie wykonywania roboty nalezy przedsiewzigé nastepujgce czynnosci:

- sprawdzenie rezystancji izolacji i ciaglosci zyt kabli elektrycznych
- sprawdzenie jako$ci i prawidtowosci potaczenr zamontowanych kabli sterowniczych,

telefonicznych | osprzetu,

W przypadku zadawalajgcych wynikéw pomiaréw wykonywanych przed
i w czasie wykonywania robot, na wniosek wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode
na nie wykonywanie badan po wykonaniu rob6t. W czasie przegladu robdt po
Zakoriczeniu wykonywania rob6t nalezy wykona¢ czynnosci:

- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukciji i osprzetu
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- sprawdzenie doktadnosci wykonywanych elementéw

- stan przewodow i osprzetu

- ciggtos¢ zyt kabla i przewodow i zgodnosci faz

- prawidtowo$¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci
przewodzacych dostepnych,

- wykonywanie pomiaréw:

skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzgcych,
rezystanciji uziomow ochronnych i roboczych,

rezystanciji izolacji kabli i przewodow,

zadziatania wytgcznikow réznicowo-pradowych,

ok W

odpowiedniego zadziatania o$wietlenia ewakuacyjnego

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach
wymaganych przez odpowiednie normy przedmiotowe.
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7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robét

Qgolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji WWymagania ogdine”.
7. 2. Odbio6r robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonanych robot, kiére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany przez
inzyniera w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego postepu robét.

W frakcie prdwadzenia rob6t montazowych nalezy dokonaé odbioru roboét

ulegajacych zakryciu {j:

- utozonych kabli w ziemi w wykopie

- utozonych kabli i przewodow w przestrzeni miedzysufitowe]
- Wlozonych ciagéw rur ochrorinych,

- weiagniecia kabli do rur ochronnych,

- utozenia kabli przed zakryciem &cian G-K

7. 3. Odbidr konicowy robot

Odbiér koncowy polega na finainej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci | wartosci.
Przy dokonywaniu odbioru koficowego nalezy:
- sprawdzi¢ zgodno$é robét z umowa, Dokumentacjg Projektows,
Specyfikacjami Technicznymi, normami i przepisami,
- sprawdzi¢ udokumentowanie wiasciwej jako$ci wykonania robot
odpowiednimi protokotami préb montazowych,
- sprawdzié, czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidiowej
eksploatacji,
- sporzadzié¢ protokot z odbioru technicznego roboét z podaniem wnioskow i
ustalent lub poprawek do wykonania
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest
protokét odbioru koficowego robét sporzadzony wg. wzoru ustalonego odpowiednimi

przepisami budowlanymi.
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Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujgce
dokumenty:

~ Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami,

- specyfikacje techniczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru

- wyniki pomiaréw kontroinych oraz badan,

- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu
z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego robot.

_ Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy

komisja.

7. 3. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny poléga na ocenie wykonanych robét zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizuainej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.
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8. PRZEPISY ZWIAZANE

8. 1. Normy

[1.] PN-IEC 60364-4-41 — Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla
Zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,

[2.] PN-IEC 60364-4-43 — Instalacie w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed praderm przetezeniowym?”,

[3.] PN-IEC 60364-4-46 — Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Odigcznie izolacyjne i tgczenie”,

[4.] PN-IEC 80364-4-47 — Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym”,

[5.] PN-IEC 60364-4-473 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,

[6.] PN-IEC 60364-5-523 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnoéci pradowe diugotrwate przewodow”,

[7.] PN-IEC 60364-5-53 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r | montaz
wyposazenia elekirycznego. Aparatura faczeniowa i sterownicza”,

[8.] PN-IEC 60364-5-537 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elekirycznego. Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i taczenia’,

[9.] PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elekirycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

[10.] PN-IEC 80364-5-56 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz

wyposazenia elekirycznego. Instalacje bezpieczenstwa’,

[11.] PN-76/E-05125-,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”

[12.] PN-93/E-90401-,Kabie elektroenergetyczne o izolacji tworzyw

termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV”

[13.] ZN-FKZ-21:1996-Norma zaktadowa Fabryki Kabli ,.Zatom™- ,Kable sterownicze

na napiecie 300/500 V,

[14.] PN-56/B-03260-,Konstrukcie zelbetowe”

[15.] PN-87/E-80054-,Przewody jednozylowe o izolacji poliwinitowej”

[16.] PN-74/E-90066-,Przewody wielozytowe o wspolnej izolacji poliwitowej”

[17.] BN-68/B-6353-03-,Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego

polichlorku winilu”
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[18.] Prenorma SEP P SEP-E-0002 ,Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych’, ,Instalacje elekiryczne w budynkach mieszkalnych”, ,Podstawy
planowania”.

[19.] PN-74/C-89200-,Rury z nieplastycznego polichlorku winilu. Wymiary ”

8.2 . Inne dokumenty

[20.] Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-
montazowych i rozbiérkowych. [ Dz. Ust, Nr 13 z 10. 04, 1972 r.]

[21.] Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych czeé¢ D:
Roboty Instatacyjne. Warszawa ITB 2003.
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